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Landroid®M - Harmongram czasu automatycznego koszenia.

Obszar 
(m2)

Czas koszenia 
automatyczne-
go - godziny

Godziny 
koszenia w 

poniedziałek

Godziny 
koszenia we 

wtorek

Godziny 
koszenia w 

środę

Godziny 
koszenia w 
czwartek

Godziny 
koszenia w 

piątek

Godziny 
koszenia w 

sobotę

Godziny 
koszenia w 
niedzielę

100 3 9:00-10:30 / / 9:00-10:30 / / /
200 7 9:00-10:24 9:00-10:24 9:00-10:24 9:00-10:24 9:00-10:24 / /
300 8 9:00-10:36 9:00-10:36 9:00-10:36 9:00-10:36 9:00-10:36 / /
400 11 9:00-11:12 9:00-11:12 9:00-11:12 9:00-11:12 9:00-11:12 / /
500 13.5 9:00-11:42 9:00-11:42 9:00-11:42 9:00-11:42 9:00-11:42 / /
600 16.5 9:00-12:18 9:00-12:18 9:00-12:18 9:00-12:18 9:00-12:18 / /
700 19 9:00-12:48 9:00-12:48 9:00-12:48 9:00-12:48 9:00-12:48 / /
800 21.6 9:00-13:18 9:00-13:18 9:00-13:18 9:00-13:18 9:00-13:18 / /
900 24.3 9:00-13:54 9:00-13:54 9:00-13:54 9:00-13:54 9:00-13:54 / /
1000 27 9:00-14:24 9:00-14:24 9:00-14:24 9:00-14:24 9:00-14:24 / /

Obszary Obszar 1 Obszar 2 Obszar 3 Obszar 4 
Odległość od stacji ładowania d1 m d1+d2 m d1+d2+d3 m d1+d2+d3+d4 m

Obszary Obszar 1 Obszar 2 
Odległość od stacji ładowania d1 m d1+d2 m
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Komunikaty funkcjonalne
Koszenie trawy zgodnie z zaprogramowanym ustawieniem.

W przypadku deszczu robot Landroid®M powróci do stacji ładowania na czas, który został zaprogramowany. Po 
wyschnięciu robota Landroid®M automatycznie rozpocznie odliczanie do opóźnionego startu, a następnie powróci do 
koszenia. Jeśli użytkownik chce, aby robot Landroid®M zaczął kosić wcześniej, wystarczy go wyłączyć i ponownie włączyć, 
lecz jedynie wówczas, gdy czujnik deszczu będzie suchy lub można ustawić czas opóźnienia na 0 min.
Robot musi się naładować – podczas jego przemieszczania się do stacji ładowania ostrze tnące zostanie zatrzymane w 
celu zaoszczędzenia energii.
Ładowanie w toku – wyświetlana jest procentowa wartość naładowania.

Tryb czuwania; robot zostanie uruchomiony zgodnie z ustawionym programem.

Zgodnie z ustawieniem „Customize work area” (Dostosuj obszar roboczy) robot Landroid®M wyszukuje konkretny obszar 
do skoszenia.

Robot Landroid®M ukończył ładowanie.

Komunikaty błędów
1. Jeśli Landroid®M znajduje się poza swoim terytorium: wyłączyć zasilanie i przenieść robota Landroid®M na jego 

terytorium. Włączyć zasilanie. 
2. Jeśli Landroid®M znajduje się na swoim terytorium, należy upewnić się, że dioda LED na stacji ładowania ma kolor zielony. W 

przeciwnym razie należy sprawdzić, czy stacja ładowania jest prawidłowo podłączona do ładowarki, a ładowarka prawidłowo 
podłączona do źródła zasilania. Jeśli tak, oznacza to złe podłączenie styków przewodu granicznego oraz konieczność ich zamiany.

3. Jeśli dioda LED migocze na zielono, należy upewnić się, że przewód graniczny jest prawidłowo podłączony do styków 
stacji ładowania. Jeśli problem będzie się utrzymywał, sprawdzić, czy przewód graniczny nie został przecięty.

Informacje na temat zresetowania kodu PIN można znaleźć w części „Programowanie”.
1. Wyłączyć zasilanie. 
2. Obrócić robota Landroid®M do góry dnem i sprawdzić, czy jest coś, co blokuje obracanie się tarczy tnącej. 
3. Usunąć jakiekolwiek przeszkody.
4. Obrócić robota Landroid®M do właściwej pozycji i przenieść go do obszaru z krótką trawą lub dostosować wysokość koszenia.
5. Włączyć zasilanie.
1. Wyłączyć zasilanie: przenieść robota Landroid®M do obszaru wolnego od przeszkód. 
2. Włączyć zasilanie. 
3. Jeśli komunikat błędu nie zniknie, wyłączyć zasilanie; obrócić robota Landroid®M do góry dnem i sprawdzić, czy jest coś, 

co blokuje obracanie się kół. 
4. Usunąć wszelkie przeszkody, obrócić z powrotem robota Landroid®M i włączyć zasilanie.
1. Wyłączyć zasilanie. 
2. Przenieść robota Landroid®M do obszaru wolnego od przeszkód.
3. Włączyć zasilanie.
4. Jeśli komunikat błędu nie zniknie, wyłączyć zasilanie; obrócić robota Landroid®M do góry dnem i sprawdzić, czy jakieś 

zanieczyszczenia blokują górną pokrywę.
5. Usunąć wszelkie przeszkody, obrócić z powrotem robota Landroid®M i włączyć zasilanie. 
1. Wyłączyć zasilanie. 
2. Przenieść robota Landroid®M do obszaru wolnego od przeszkód, włączyć zasilanie.
3. Jeśli komunikat błędu nie zniknie, wyłączyć zasilanie; obrócić robota Landroid®M do góry dnem i upewnić się, że żadna 

część nie jest podniesiona.
4. Usunąć jakąkolwiek możliwą blokadę, obrócić z powrotem robota Landroid®M i włączyć zasilanie.
1. Obrócić z powrotem robota Landroid®M.
2. Jeśli problem nie ustąpi, 
 Najpierw należy ustawić kosiarkę na poziomej powierzchni. 
 Nacisnąć klawisz „2“, aby otworzyć interfejs diagnostyczny, a następnie nacisnąć 

klawisz „5“ przez kilka sekund do momentu, aż podświetlone liczby 1 2 i 3 zmienią 
się na zero. ( patrz rys. A)
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1. Kontakt między stykami może być zablokowany.  
2. Przetrzeć styki upewniając się, że nie ma między nimi żadnej blokady, a następnie umieścić robota Landroid®M w stacji 

ładowania i sprawdzić stan połączenia wtyków.
1. Oznacza to, że w akumulatorze jest niskie napięcie.
2. W takim przypadku należy wyłączyć robot Landroid®M i umieścić go w Stacji ładowania – na ekranie wyświetlony 

zostanie komunikat „charging” (ładowanie), co oznacza rozpoczęcie ładowania robota.
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Uwagi
• Jeśli powyższe komunikaty błędów pojawią się na wyświetlaczu, w pierwszej kolejności należy usunąć przyczynę problemu, a 

następnie nacisnąć przycisk „0” w celu zresetowania robota.
• Przed włączeniem zasilania należy zawsze upewnić się, że robot Landroid®M znajduje się wewnątrz obszaru roboczego. Jeśli tak nie jest, wyświetlony zostanie 

komunikat „outside working area” (poza obszarem roboczym).  Ten komunikat zostanie wyświetlony również wówczas, gdy robot Landroid®M będzie znajdował się nad 
przewodem granicznym w momencie włączenia.

• Jeśli z jakiegokolwiek powodu, np. przyjęcia, zabawy dzieci, użytkownik chce zaparkować swojego robota Landroid®M w stacji ładowania: nacisnąć klawisz z symbolem 
domu . Robot Landroid®M powróci do stacji ładowania i pozostanie w tamtym miejscu. Robot Landroid®M będzie oczekiwał do momentu rozpoczęcia następnej 
planowanej sesji koszenia. Chcąc ponownie uruchomić pracę robota: nacisnąć przycisk STOP, a następnie nacisnąć przycisk , aby uruchomić robot Landroid®M.

• Jeśli jakiś błąd będzie się powtarzał w tym samym obszarze trawnika, problem może dotyczyć przewodu granicznego. W takim przypadku należy powrócić do 
wcześniejszych instrukcji instalacji i zgodnie z nimi sprawdzić stan instalacji.

• Jeśli trawnik jest podzielony na osobne obszary, połączone korytarzem poniżej 1 m i na jednym z nich nie ma stacji ładującej: gdy robot Landroid®M rozładuje się, należy 
ręcznie przenieść go do stacji ładującej, włączyć zasilanie, nacisnąć klawisz z symbolem domu, a proces ładowania się rozpocznie.

• Jeśli Landroid®M momentami działa nietypowo, spróbować uruchomić go ponownie. Jeśli problemu nie uda się rozwiązać, skontaktować się z przedstawicielem serwisu 
WORX w celu uzyskania pomocy.

• Nie myć maszyny myjką ciśnieniową. Może to spowodować uszkodzenie akumulatora i maszyny. 
• Oprogramowanie robota Landroid®M może zostać zaktualizowane, gdy dostępne staną się nowe wersje. Wersja oprogramowania zostanie wyświetlona na stronie 

diagnostyki przez wciśnięcie przycisku 2 na stronie głównej. Najnowszą wersję oprogramowania można pobrać z naszej strony internetowej www.worxlandroid.
com. Szczegółowe instrukcje można znaleźć na stronie pobierania. Instrukcja w pudełku jest oparta na domyślnym oprogramowaniu będącym w masowej produkcji. 
Niektóre nowe cechy/funkcje typowe dla nowej wersji mogą nie być zawarte w tej instrukcji. W przypadku odkrycia, że niektórych ustawień nie ma w tej instrukcji, proszę 
odwiedzić stronę www.worxlandroid.com w celu pobrania najnowszej instrukcji.


