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W jaki sposob zainstalowac robota do

« koszenia trawy Landroid®M

PL
Instalacja robota do koszenia trawy Landroid®M jest fatwa. W zaleznosci od wielko$ci ogrodu caty proces

zajmuje niewiele czasu. Jesli jestes taki jak my, nie lubisz traci¢ swojego cennego czasu na koszenie
trawy. Robot Landroid®M to Swietna inwestycja gwarantujaca wiele lat dbatosci o trawnik.
Film demonstracyjny z instalacji mozna zobaczy¢ na stronie www.worxLandroid.com.

Robot Landroid®M uwielbia kosi¢ trawe

Jest przeznaczony do czestego koszenia, zapewniajgc zdrowszy i lepiej wygladajacy trawnik niz kiedykolwiek
wczesniej. W zaleznosci od wielkosci trawnika, robota Landroid®M mozna zaprogramowac tak, aby pracowat o
dowolnej godzinie lub z dowolng czestotliwoscig bez ograniczen. Robot jest tutaj, by pracowac za Ciebie.



Przygotowanie
W pudetku

i i Stacja tadowania Landroid®M

Szpula
Szpilki H Zapasowe przewodu
mocujgce ostrza granicznego

baze

Szpilki Adapter zasilania

mocujace
przewodu
granicznego
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Nowy dom rohota Landroid®M- Twéj ogrod

Zacznijmy od przyjrzenia sie blizej nowemu domowi robota Landroid®M- Twojemu trawnikowi —
wyznaczajgc zaréwno bezpieczne obszary dla robota Landroid®M, jak i te, ktérych powinien uniknaé.
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Przeszkody, w ktore moze uderzyé

Jesli robot Landroid®M uderzy w jakakolwiek twarda, stabilng
przeszkode wyzsza niz 15 cm, np. $ciane lub ogrodzenie, po
prostu zatrzyma sie i zawrdci od przeszkody.

( ) o
—
UL
()C
OC
(¢
5L
@]
Oe
. ) ul
Kamienie DE
o

Kamienie, ktére sag zbyt ciezkie, zeby robot Landroid®M maogt

je przesunac¢, moga by¢ bezpiecznie uderzone przez robota.
Jednakze, jesli jakikolwiek kamiern ma nachylong powierzchnie, na
ktéra moze wjechac robot Landroid®M, nalezy usunag¢ taki kamien
lub wykluczy¢ go z obszaru roboczego robota.
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Podjazdy

Jesli podjazd znajduje sie na tym samym poziomie, co trawnik, bez wystajacej
powierzchni, robot Landroid®M moze bezpiecznie po nim przejechaé. Jesli cheesz,
aby robot Landroid®M unikat podjazdu, wystarczy zaledwie 10 cm* przestrzeni
miedzy przewodem granicznym a podjazdem.

Jesli podjazd jest pokryty Zwirem, robot Landroid®M nie powinien sie po nim
poruszac¢. W tym przypadku nalezy zastosowa¢ miemik odlegtosci w celu
wyznaczenia odstepu 35 cm* miedzy przewodem granicznym a podjazdem.

*To zalecany odstep. Nalezy uzy¢ zataczonego miemnika odlegtosci w celu
zapewnienia prawidtowej instalacji.

Z pewnoscig nie chcesz, aby robot Landroid®M skosit Twoje
kwiaty lub wpadt do wody. Nalezy unikac takich obszaréw.
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Drzewa

Jesli z ziemi wystajg korzenie, nalezy unikac takiego obszaru, aby
ich nie uszkodzi¢.

Zaglebienia i wyboje

W przypadku duzych wybojow lub obnizer terenu nalezy
sprawdzi¢, czy ostrza mogq dotknac¢ ziemi; jesli tak, woéwczas
nalezy wygtadzi¢ ziemie w takich miejscach lub wykluczyc je z
obszaru pracy robota Landroid®M.

 35% (20°)

Pochylosci

Robot Landroid®M moze bezpiecznie wjezdza¢ na pochylosci o
kacie nachylenia do 35% (20°), wiec wystarczy unikac bardziej
stromych pochytosci.
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Rozmieszczenie przewodu granicznego na pochylosciach

Gdrnego przewodu granicznego NIE nalezy umieszcza¢ na pochytosciach
0 kacie nachylenia powyzej 35% (20°). Gorny przewdd graniczny powinien
znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 35 cm od jakichkolwiek przeszkdd.
Dolnego przewodu granicznego NIE nalezy umieszczac¢ na pochyto$ciach
o kacie nachylenia powyzej 25% (15°). Dolny przewdd graniczny powinien
znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 45 cm od jakichkolwiek przeszkdd,
jesli znajduje sie na pochytosci nachylonej pod katem 25%.
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Instalacja

Zob. szczegoty w
kroku 2.1

STACJA
LADOWANIA
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Zob. szczegoty w
kroku 1 & 3
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Robot Landroid®M musi wiedzie¢, gdzie kosi¢. Dlatego nalezy wyznaczy¢ jego obszar roboczy przy uzyciu przewodu
granicznego, ktéry stworzy niewidzialne ogrodzenie. Przewod wskaze réwniez robotowi Landroid®M droge do stacji
tadowania.

Jesli sasiad rowniez korzysta z robota Landroid®M, nalezy zachowac co najmniej 0,5 metry
odstepu miedzy swoim przewodem granicznym, a przewodem sasiada.

1. Umieszczanie stacji tadowania

W pierwszej kolejnosci nalezy znalez¢ odpowiednie miejsce dla stacji fadowania, biorac pod uwage lokalizacje zewnetrznego gniazdka
zasilania, poniewaz stacja tadowania jest wyposazona w przewdd zasilania o dtugosci jedynie 15m.
UWAGA: Nalezy dopilnowaé, aby miejsce, w ktérym znajduje sie zasilacz i gniazdko elektryczne, byto zawsze suche.
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Stacja tadowania powinna by¢ umieszczona wzdtuz prostej linii,

ze strzatkg ,IN” (DO) skierowang w strone trawnika. Nalezy
zachowac nieograniczony przeszkodami odstep 2m zaréwno z
przodu, jak i z tytu stacji tadowania. W razie mozliwosci nalezy
umiescic¢ stacje tadowania w cieniu — fadowanie akumulatoréw

jest skuteczniejsze, jesli znajduja sie one w chtodnym miejscu.

10 Upewnic¢ sie, ze robot Landroid®M moze poruszac sie po ptaskim

podtozu, bez zadnych przeszkaéd.
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1.2

Przeprowadzi¢ przewdd graniczny przez ostone kablowg
pod stacjg tadowania.




2. Mocowanie przewodu granicznego

Zaleca sie, aby podczas pierwszego przytwierdzania przewodu granicznego uzy¢ normalnej kosiarki lub podkaszarki
do przyciecia trawy wzdtuz granicy. Nastepnie przewdd graniczny mozna utozy¢ jak najblizej ziemi, aby unikng¢
przypadkowego przeciecia przewodu przez robot Landroid®M. Przewdd graniczny jest zasilany przewodem
niskonapieciowym, wiec jest catkowicie bezpieczny dla ludzi i zwierzat.

L[] 10 20 30 40 o
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Podczas rozktadania
przewodu uzy¢ miernika
odlegiosci w celu zachowania
35 cm* odstepu miedzy
przewodem a granicag,
obszaru.

Szpilki mocujace powinny by¢
rozmieszczone co 80 cm
Nalezy uzy¢ zatgczonego
miernika odlegtosci w celu
zapewnienia prawidtowej
instalacii.

UWAGA: Maksymalna
dopuszczalna diugosé
przewodu ograniczajacego
wynosi 350m.

UWAGA: Przewdd powinien by¢ poprowadzony prosto i 11
powinien by¢ naprezony miedzy szpilkami, bez luzu.
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2.2

Kwiaty lub krzewy znajdujace sie w poblizu granicy koszenia
powinny by¢ czescig tej granicy, jak pokazano na rysunku.

2.3

Jesli na terenie trawnika znajduje sie wysepka, ktérej robot
Landroid®M nie powinien kosi¢, mocowanie przewodu nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie ze Sciezkg pokazang na rysunku.

Przewdd powinien byé poprowadzony z granicy obszaru, zarysowac
wysepke, a nastepnie powinien by¢ poprowadzony z powrotem do
granicy. Przewody graniczne miedzy wysepka i granicg powinny by¢
poprowadzone blisko siebie i powinny by¢ przymocowane przy uzyciu
tej samej szpilki. Podczas pracy robot Landroid®M bedzie w stanie

swobodnie przejechac przez te czes$¢ przewodu.



2.4

W przypadku dwéch wysepek znajdujacych sie blisko siebie,
zaleca sie utozy¢ przewdd zgodnie z rysunkiem.

Robot Landroid®M moze swobodnie przemieszczac sie nad
przewodem granicznym pomiedzy wysepkami a granicg obszaru
koszenia.
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Nels 2.5
D D 10em Jednakze w przypadku istnienia przeszkody, ktora znajduje sie na
D ()] poziomie ziemi i jest bezpieczna dla przejazdu robota Landroid®M,
O C] np. podjazd lub chodnik, wystarczy jedynie 10 cm* odstepu.
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2.6

Nalezy upewni€ sig, ze przewdd graniczny jest idealnie prosty w
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kazdym rogu, a kat przewodu granicznego jest wiekszy niz 90°. PL

2.7

Jesli na trawniku znajduje sie 2 lub wiecej oddzielnych obszaréw

potaczonych ze sobg zwezeniem, zwezenia te powinny mie¢

szerokos¢ co najmniej 1 metra. Jesli przejscie jest zbyt waskie,

nalezy podnies¢ robot Landroid®M i przenies¢ go na drugi trawnik.

Robot Landroid®M skosi trawnik bez problemu, lecz konieczne

bedzie przeniesienie go z powrotem do stacji tadowania po
wyczerpaniu sie akumulatora.




3. Podiaczanie stacji tadowania do
przewodu granicznego
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Przycia¢ przewdd na diugos¢ odpowiednig, aby dosiegnat on

zaciskow.

UWAGA: Zbyt diuga ilos¢ niewykorzystanego przewodu
moze spowodowac problem z sygnatem.
Rozdzieli¢ oba konce przewodu.

3.2

Podczas podtaczania do stacji tadowania uzywa sie pr-
zewodu IN (wejsciowego) i OUT (wyjsciowego), zgodnie z
ilustracja. Podtaczy¢ przewdd IN (wejsciowy) do czerwone-
go zacisku stacji tadowania, a przewdd OUT (wyjsciowy) do
czarnego zacisku.

Zamkna¢ pokrywe.

UWAGA: Nalezy solidnie przymocowaé przewdd graniczny

wokot stacji tadowania przy uzyciu kotkéw do mocowania.



3.3

3.4

Sprawdzi¢ status diody LED, aby upewni¢ sie, ze potaczenie jest dobre.

Teraz mozna przymocowac stacje tadowania na state do
ziemi poprzez dokrecenie zatgczonych kotkdw mocujacych
stacji przy uzyciu zatgczonego klucza imbusowego.
UWAGA: Upewni¢ sie, ze przewad IN
(wejsciowy) jest poprowadzony prosto przez
ostone pod stacja fadowania.

Podtaczy¢ przewdd zasilania do zasilacza, a nastepnie do
gniazdka zasilania pradem zmiennym (AC). Dioda LED

na stacji tadowania wigczy sie. Podtgczajac przewdd,
dopasowac karb na faczniku przewodu zasilania (a) do
rowka zasilacza sieciowego (b).

Jesli przewdd zasilania znajduje sie w obszarze roboczym,

mozna go rowniez zakopac.
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Dioda LED

Status

Dziatanie

Zielone Swiatto wigczone

Przewdd graniczny jest podtaczony;
urzadzenie jest w petni natadowane

/

Zielone Swiatto wigczone; jednoczes$nie na

ekranie wyswietlony jest komunikat ,outside

working area” (poza obszarem roboczym)

Odwrotny kierunek podtaczenia przewodu.

Sprawdzi¢ | zamieni¢ styki
przewodu granicznego.

Zielona dioda migocze

Podtaczenie zrédta zasilania powiodto sie,
a podtaczenie przewodu granicznego nie
powiodto sie

Sprawdzi¢ i ponownie podiaczyé
przewdd graniczny.

Czerwona dioda:

fadowanie.




4. Wiaczanie i testowanie instalacji

Wiaczenie robota do koszenia trawy Landroid®M po razy pierwszy jest ekscytujgcym doswiadczeniem.

- . ) 41

= Umiescic¢ robot do koszenia trawy Landroid®M

wewnatrz obszaru roboczego, pare metrow od

tylnej czesci stacji tadowania.

4.2

Otworzy¢ pokrywe panelu,
wcisngc¢ przycisk zasilania,
nastepnie wprowadzi¢
domysiny kod PIN 0000.

Nacisna¢ klawisz for i

zamkna¢ pokrywe panelu

sterowania:
Robot Landroid®M odszuka
teraz droge do stacji

tadowania.

Zaobserwowac jak robot
Landroid®M wraca do stacji
tadowania i w razie potrzeby
zmodyfikowac¢ potozenie
przewodu granicznego. Jesli
robot Landroid®M powréci do
stacji fadowania, oznacza to,

ze instalacja zostata wykonana

prawidtowo! Robot Landroid®M
rozpocznie tadowanie do petna.

+ Jesli robot Landroid®M « Jesli robot Landroid®M * Robot Landroid®M « Jesli robot Landroid®M

znajdzie sie poza znajduje sie wewnatrz powinien zawsze byc¢ nieoczekiwanie

wyznaczonym obszaru koszenia, lecz wigczony. W przypadku przestanie pracowac,

obszarem, przestanie wyswietlacz pokazuje konieczno$ci wylaczenia  wystarczy ustawic
Ostrz ezenie sie przemieszczac i komunikat ,outside go nalezy upewnic sie, przetacznik ON/OFF

wyswietlony zostanie working area” (poza ze przed ponownym (WE./WYL.) w pozycji ON

komunikat btedu obszarem koszenia) i wigczeniem zostat on (WL..), usuna¢ problem,

LJoutside working dioda LED jest wiaczona, = umieszczony w swoim nacisna¢ przycisk Start i

area” (poza obszarem oznacza to, ze koncowki obszarze pracy. zamkna¢ pokrywe.

koszenia). Wystarczy przewodu granicznego

umiesci¢ robota zostaly btednie

wewnafrz obszaru pracy zacisniete. Nalezy je

i powtdrzy¢ krok 4,2. zamienic.

UWAGA: Wiecej informacji mozna zobaczy¢ w Instrukcji programowania i rozwigzywania usterek.



Programowanie

Po zakonczeniu instalacji skorzystac z Instrukcji programowania | rozwigzywania probleméw dotgczonej do opakowania, aby
zaprogramowac robot Landroid®M.

Gotow zaczac?

Zadaniem robota Landroid®M jest dbanie o zachowanie doskonatej dugosci trawy w trakcie sezonu, ale nie nadaje sie on do wycinki
drzew w dzungli.

Przed pierwszym uruchomieniem
1. Nalezy samemu skosi¢ trawe na pozadang wysokosc.

2. Upewnic¢ sie, ze obszar roboczy jest wolny od przeszkadd, takich jak zabawki i gatezie..

17
3. Dostosowac wysoko$¢ koszenia do maksymalnego poziomu dla pierwszego koszenia , a nastepnie ustawi¢ preferowang wysokosc trawy.

e ~ PL
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Nastepnej wiosy zacznij kosi¢ robotem Landroid®M wczesnie, gdy trawa jest wciaz krotka tak, aby unikng¢ wezesniejszego recznego
koszenia trawy.




PL

Zachowanie ostrosci

&Regulacje ostrzy nalezy przeprowadza¢ zawsze w rekawicach ochronnych

Robot Landroid®M nie kosi trawy tak, jak inne kosiarki. Jego ostrza thace sg bardzo ostre na 2 krawedziach

i obracajg sie w obu kierunkach w celu uzyskania maksymalnej wydajnosci tnacej. Kazde ostrze robota
Landroid®M posiada 2 krawedzie tnace. W zaleznosci od czestotliwosci, z jakg robot Landroid®M kosi
trawnik, nalezy regularnie obraca¢ ostrza w celu zastosowania nowej krawedzi tnacej. Jesli robot Landroid®M
jest zaprogramowany do codziennego koszenia trawnika, wowczas ostrza thace muszg by¢ obracane

co miesigc w celu uzyskania najlepszych wynikéw koszenia. W przypadku codziennego koszenia kazde
ostrze tnace wytrzyma do 2 miesiecy. W momencie stepienia i zuzycia ostrzy thacych powinny one zostac
wymienione na ostrza zapasowe dostarczone wraz z robotem Landroid®M. Zapasowe ostrza mozna naby¢
rowniez u najblizszego sprzedawcy sprzetu WORX.

Konserwacja

Robot Landroid®M zostat zaprojektowany i zbudowany z myslg o przebywaniu na zewnatrz, niezaleznie
od niekorzystnych warunkéw pogodowych. Nalezy tylko okresowo oczyszczaé jego powierzchnie z
nagromadzonych $cinek trawy, a robot Landroid®M bedzie pracowat bezproblemowo rok po roku, sezon
po sezonie. Nie nalezy my¢ robota Landroid®M, tadowarki lub stacji fadowania Landroid®M przy uzyciu
wysokocisnieniowych myjek. Moze spowodowac to uszkodzenie urzadzenia, akumulatora lub tadowarki.

Przechowywanie zima

Mimo, iz jest to trudne, zalecamy przechowywanie robota Landroid®M w szopie lub garazu podczas
zimy. Przed przystapieniem do przechowywania robota Landroid®M nalezy go natadowac do petna
w celu unikniecia uszkodzenia akumulatora. Nastepnie mozna odtgczy¢ wtyczke od stacji tadowania.
Dobrym sposobem na wydtuzenie Zywotnosci akumulatora jest jego regularne fadowanie zima.
Zalecamy réwniez, aby zima przykryc¢ stacje fadowania nylonowg ptachta.

Bezpieczenstwo

Robot Landroid®M jest bezpieczny dla ludzi i zwierzat. Po pierwsze, istnieje duza odleglo$¢ miedzy
zewnetrznym brzegiem urzadzenia a ostrzami. Ponadto czujniki przechytu spowodujg automatyczne
zatrzymanie ostrzy, jesli urzadzenie zostanie podniesione z ziemi.

Zabezpieczenie

Robot do koszenia trawy Landroid®M jest zabezpieczony kodem PIN. Uniemozliwia on korzystanie z
urzadzenia przez nieupowaznione osoby. Po wyniesieniu urzadzenia poza obszar koszenia nie bedzie
mozliwe ponowne wigczenie urzadzenia przez osobe, ktdra nie zna kodu PIN. Oznacza to réwniez, ze w
przypadku zapomnienia kodu PIN nie bedzie mozna uruchomi¢ robota Landroid®M! Zalecamy zapisanie
kodu PIN w tym miejscu, aby mdc skorzystac z niego w przysztosci. Jeszcze lepszym rozwigzaniem jest
zarejestrowanie swojego robota Landroid®M na stronie www.worxLandroid.com i zamieszczenie

tam swojego kodu PIN. Dostep do kodu PIN mozna uzyska¢ w dowolnym czasie przez Internet.

Zapisz swoj kod PIN w tym miejscu:







www.worxLandroid.com

it’s your nature



