Programowania
Panel sterowania i menu

STRONA GLOWNA

Wyswietla status ustawien.

DO DOMU

Wysyta robot Landroid®L do stacji
fadowania podczas jego pracy oraz
aktywuje fadowanie.
ZASILANIE WL./WYL.
Wiacza i wytgcza robot.

Przeglad menu

HOMEPAGE

LANDROID ()

UNMANNED
MOWING
VEHICLE

STOP

Otwiera ekran ochronny, aby
uzyskac dostep do klawiatury.
Zatrzymanie robota Landroid®L
podczas pracy i tadowania.

(STRONA GLOWNA)

Working Time (Czas pracy) o —

W gore
W dot
WSTECZ
Powr6t do poprzedniego menu.
OK
Potwierdza dowolne ustawienie. Po zakonczeniu programowania
Uwaga: Pamietac o .
zatwierdzeniu swojego wyboru zaws_ze zamkna¢ okno z
w ciagu 30 sek. W przeciwnym klawiatura.
wypadku wyswietlacz powréci do : : @)
poprzednie] opcji men. W przeciwnym razie Landroid®L
nie ruszy.
START g4
Przycisk skrotowy do rozpoczecia
koszenia.
Language (Jezyk)
. Time Format (Format godziny)
Genera}l S.ettlng' Date Format (Format daty)
(Ustawienia ogdlne) .\ Set Date & Time (Ustaw date i godzine)

Rain Start Delay (Op6znienie startu z powodu deszczu)

Auto Work Time (Automatyczy czas pracy)

Customize Work Time (Dostosuj czas pracy)

Enable Boundary Cut (Dostosuj obszar pracy)

Enable boundary (Waczenie cigcia przy przewodzie granicznym)

. . . Change PIN Code (Zmien kod PIN)
Security (Zabezpieczenie) ﬂ _: Alarm Level (Poziom gtosnosci alarmu)

Programowanie

Po udanej instalacji robota Landroid®L mozna go teraz zaprogramowac¢ wedtug wiasnego planu. W celu zaprogramowania robota Landroid®L wystarczy postepowac¢ zgodnie z ponizszymi

instrukcjami krok po kroku.

Start

W celu szybkiego uruchomienia robota Landroid®L, najpierw nalezy otworzy¢ okno klawiatury poprzez nacisniecie duzego czerwonego przycisku ., a nastepnie nacisnag¢ przycisk

WE./WYL. wprowadzi¢ domysiny

numer PIN 0000 i nacisna¢ é

aby uruchomi¢ i zamkna¢ okno klawiatury. Nacisng¢ m zamkna¢ okno klawiatury — robot Landroid®L zostanie

wystany do stacji tadowania i zacznie kosi¢ trawe w poblizu przewodu granicznego.

Robot Landroid®Lbedzie pracowac nieprzerwanie do momentu wyczerpania akumulatora, po czym powrdci do stacji tadowania. Po natadowaniu robot Landroid®L automatycznie
wznowi koszenie lub, jesli koszenie zostato zakonczone, pozostanie w stacji tadowania.

Fabrycznie ustawione zaktada powierzchnie 1500m? - patrz Harmonogram Automatycznego Koszenia. Jesli czasu nie ma w harmonogramie,, nacisngé & , aby uruchomi¢ i

zamkna¢ okno klawiatury.

Chcac zmieni¢ czas pracy oraz inne ustawienia nalezy wykona¢ ponizsze kroki.

Ustawienie

Weisna¢ OK w celu uzyskania dostepu do podmenu.
Przy uzyciu przyciskow nalezy wybra¢ opcje Ustawienia ogdlne, Czas pracy lub Zabezpieczenie. Nastepnie nacisna¢ przycisk OK.

1. General setting (Ustawienia ogéine) ()

General setting
Time format
Date format
Set date & time v

Language
Italiano
MEngish
Deutsch
Danish

Time format

leam teom
24hour

Date format

= Y
OO-FM-AYYy
Y- HM-00

Set date & time
Date:EEl-18 -2@12
DD-MH-
Time: 28:37
24h

Rain start delay
min

W tym menu mozna okresli¢ opcje Jezyk, Format godziny, Format daty, Ustaw date i godzine oraz
Opdznienie startu z powodu deszczu stosujgc przyciski i zatwierdzajac przyciskiem OK.
Nacisna¢ =y w celu powrotu do poprzedniego menu.

Uwaga: Ustaw date i Ustaw godzine to dwa obowiazkowe elementy do ustawienia. Jesli nie zostang
one skonfigurowane, wptynie to na planowy czas pracy w nastepnym ustawieniu.

1.1 Language Clezykl
Wybra¢ odpowiedni jezyk przy uzyciu przyciskéw , a nastepnie nacisna¢ przycisk OK.

1.2Time format (Format godzingd
Wybra¢ opcje 12 am 12 pm lub 24 hour (24-godzinnul przy uzyciu przyciskow B (8, a
nastepnie nacisna¢ przycisk OK.

1.3 Date format (Format datyl
Wybra¢ MM-00-4"" CHM-00-RRRED, DO-HM-%"" COD-MH-RRRRD lub Y'Y -HM-00
CRRRR-MM-007 przy uzyciu przyciskéw , a nastepnie nacisnag przycisk OK.

1.4 52t date & time (Ustaw date i godzine)

Napierw nacisna¢ przycisk OK. Gdy cyfra bedzie migota¢, nacisna¢ odpowiednia cyfre lub uzyé
przyciskow w celu wprowadzenia rzeczywistej daty lub godziny, a nastepnie nacisna¢ przycisk
OK w celu potwierdzenia.

Uwaga: Date mozna ustawi¢ jedynie wowczas, gdy cyfra migocze.

1.5 Rain Start Delay (Opdznienie startu z powodu deszozuld

Najpierw nacisnaé przycisk OK. Gdy cyfra bedzie migotac, wprowadzi¢ warto$é minut w przedziale B-13Emin.
W przypadku deszczu robot Landroid®L powréci do stacji tadowania, gdzie bedzie czekat do momentu
wyschnigcia czujnikow. Gdy czujniki beda suche, komputer robota Landroid®L automatycznie rozpocznie
odliczanie do opdznionego startu, a nastepnie powroci do koszenia.




2. Working time (Czas pracy) (@)

'd.'n:-rklng time
;

Customize ork time
Customize work area
Enable boundary cut

Auto work time

Auto work time
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Q=68 me v
Heed total h. Eh Need total he22h
_Start time  Hours | | Start time  Hours
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Warking time adjust

=1Ek

Hwork: 18
Hworks 28X
Hwork: 463
Hworks 2E%

Areal 1m
Areaz: 28m
AreaZ: SBm
Aread: 7om

Working time Hum. work area 1]
Auto work time
Custc\mlze work time
Enable boundarg cut
Hum. work area 4 Hum. work area 4
Areal: m Sworks 183 Areal: Tm Hwork: HEX
Areac: 1m Hwork: 183 Areag: 1m Fworks 18
AreaZ: 1m Hwork: 185 AreaZ:  1m Hwork:s 183
Areadt:  1m Fworks 183 Areat: 1m Hworks 185
Hum. work area 4

p

Warking time
Auto work time
Customize work time
Customize work area

Enable Boundar

3. Security (Zabezpieczenie) ( ﬂ )

W tym menu mozna okresli¢ opcje Automatyczny czas pracy oraz Dostosuj czas pracy oraz Dostosuj
obszar pracy stosujac przymskl dﬂ . i zatwierdzajac przyciskiem OK.

Po zakonczeniu programowania Dostosuj czas pracy lub Automatyczny czas pracy mozna zamkna¢ okno
klawiatury, aby uruchomic robot Landroid®L. Jesli czas nie zostat zaprogramowany, nalezy nacisna¢ Q w
celu rozpoczecia.

2.1 Auto work time CAutomatyczny czas pracyl

Uzy¢ przyciskow w celu zaznaczenia obszaru do koszenia. Czas pracy zostanie ustawiony
automatycznie na podstawie wprowadzonej wielkosci ogrodu. Nastepnie nacisna¢ przycisk OK.
Uwaga: robot Landroid®L moze kosi¢ obszar o wielkosci do 1500m?.

Automatyczny czas pracy pojawi sie u dotu wy$wietlacza.

Przed wybrang opcja pojawi sig znak * . "

Wigcej szczegdtdw na temat domysinego czasu pracy robota Landroid®L mozna znalez¢ w ponizszej tabeli:

Landroid®L WG792E - HARMONGRAM CZASU AUTOMATYCZNEGO KOSZENIA.

Ob- Czas Godziny Godziny Godziny Godziny Godziny | Godziny | G0dziny
szar tg?[f;;g;i;; koszenia w | koszenia we koslzenia w | koszeniaw | koszeniaw |koszenia w krﬂzz‘;e’-
(m?) |&7] qodziny poniedziatek | wtorek $rode czwartek piatek sobote niedziel
100 3 7:00-8:30 / / 7:00-8:30 / / /
200 5 7:00-8:00 | 7:00-8:00 | 7:00-8:00 | 7:00-8:00 | 7:00-8:00 / /
300 6 7:.00-8:12 | 7:00-8:12 | 7:00-8:12 | 7:00-8:12 | 7:00-8:12 / /
400 75 7:.00-8:30 | 7:00-8:30 | 7:00-8:30 | 7:00-8:30 | 7:00-8:30 / /
500 10 7:00-9:00 | 7:00-9:00 | 7:00-9:00 | 7:00-9:00 | 7:00-9:00 / /
600 11 7:00-9:12 | 7:00-9:12 | 7:00-9:12 | 7:00-9:12 | 7:00-9:12 / /
700 13 7:00-9:36 | 7:00-9:36 | 7:00-9:36 | 7:00-9:36 | 7:00-9:36 / /
800 15 7:00-10:00 | 7:00-10:00 | 7:00-10:00 | 7:00-10:00 | 7:00-10:00 / /
900 16.5 7:00-10:18 | 7:00-10:18 | 7:00-10:18 | 7:00-10:18 | 7:00-10:18 / /
1000 18 7:00-10:36 | 7:00-10:36 | 7:00-10:36 | 7:00-10:36 | 7:00-10:36 / /
1100 20 7:00-11:00 | 7:00-11:00 | 7:00-11:00 | 7:00-11:00 | 7:00-11:00 / /
1200 225 7:00-11:30 | 7:00-11:30 | 7:00-11:30 | 7:00-11:30 | 7:00-11:30 / /
1300 25 7:00-12:00 | 7:00-12:00 | 7:00-12:00 | 7:00-12:00 | 7:00-12:00 / /
1400 26.5 7:00-12:18 | 7:00-12:18 | 7:00-12:18 | 7:00-12:18 | 7:00-12:18 / /
1500 28 7:00-12:48 | 7:00-12:48 | 7:00-12:48 | 7:00-12:48 | 7:00-12:48 / /
2.2 Customize work time (Dostosuj czas pracyl

Mozna ustawi¢ harmonogram pracy od poniedziatku do niedzieli.

Najpierw nacisna¢ przycisk OK. Gdy cyfra bedzie migota¢, wprowadzi¢ czas rozpoczecia oraz liczbg godzin
jaka robot Landroid®L ma kosi¢ w danym dniu.

Jesli robot Landroid®L ma nie pracowac w jakis dzien, wystarczy wprowadzi¢ warto$¢ 0,0h.

Dostosowanie czasu pracy

Jesli skonfigurowany czas pracy jest niezadowalajacy, mozna skorzystac ze skrétu w celu jego dostosowania.
Gdy robot Landroid®L znajduje sie w trybie czuwania, nalezy uzyé przyciskow B M3 w celu dostosowania
czasu pracy. Dostosowanie catkowitego czasu pracy bedzie odbywac sie przyrostowo co 10% wartosci
catkowitego czasu pracy.

2.3 Customize work area (Dostosuj obszar pracyl

Ustawienie Customize work area (Dostosuj obszar pracy) jest odpowiednie dla uzytkownikéw majacych
kilka obszaréw (maks. 4) potaczonych waskimi Sciezkami, zgodnie z ilustracja. Ustawienie Customize
work area (Dostosuj obszar pracy) ustawi odpowiedni czas pracy robota Landroid®L w kazdym obszarze i
trawnik zostanie idealnie skoszony. Najpierw nacisng¢ OK, nastepnie wprowadzi¢ numer strefy.

Program przewiduje koszenie w 4 r6znych, potaczonych strefach. Kazda strefe mozna ustawi¢ okreslajac
odlegtos¢ od stacji tadowania, zmierzong wzdtuz przewodu granicznego.

Wyijaé robota Landroid®L ze stacji tadowania i ustawi¢ go w odlegtosci metra od stacji, a nastepnie
nacisna¢ przycisk. Uwaga: Strefa 1 to obszar w poblizu stacji fadowania.

Robot Landroid®L bedzie poruszat sie wzdtuz linii granicznej, a gdy przejedzie do kolejnej wymaganej
strefy koszenia (Strefa 2), nacisna¢ przycisk STOP i przycisk é , aby potwierdzi¢ odlegtos¢. Zanotowac
odlegto$¢ pomigdzy strefami 2, 3 i 4, zmierzong wzdtuz przewodu granicznego. Nalezy wejs¢ do interfejsu
ustawienia Customize work area (Dostosuj obszar pracy) oraz wprowadzi¢ zapisang odlegtos¢

Uwaga: Odlegios¢ Strefy 1 to zawsze 1 metr.

Mozna rozdzieli¢ catkowity czas pracy robota Landroid®L zgodnie z obszarem kazdej strefy.

Najpierw nacisna¢ przycisk OK, aby cyfra zaczeta btyska¢. Nastgpnie wprowadzi¢ wspotczynnik czasu
pracy (%) dla kazdego obszaru. Potwierdzi¢ naciskajacy przycisk OK.

Uwaga: Wspdtczynnik tacznych godzin pracy(%) powinien wynosi¢ 100%.

Uwaga: Aby potwierdzi¢ czasy i obszary koszenia, wybrane wartosci musza migac.

2.4Enable boundary cut CWaczenie ciecia przy przewodzie graniczrgmd

Nalezy wybra¢ [ R4 w celu wejscia do trybu cigcia przy przewodzie granicznym

Wybra¢ YES [tak], aby aktywowac ciecie przy przewodzie granicznym?®.

Jesli funkcja ciecia przy przewodzie granicznym zostanie skonfigurowana, kosiarka Landroid®L bedzie
kosi¢ trawe przy przewodzie granicznym raz w tygodniu o réznych porach.

Jesli uzytkownik nie chce aktywowacé ciecia przy przewodzie granicznym, wystarczy wybra¢ MO Crigl.

Security
Change PIN

Alarm lewel

Change PIH

Ehange PIH

PIM code changing success

Alarm l=wel
-

Low

3.1 Change PIM code (Zmied kod PIMD

Uzy¢ przyciski do wyboru, a nastepnie nacisna¢ OK.

Woprowadzi¢ warto$¢ 0000 w polu Old PIN (Stary numer PIN) (domysiny numer PIN), a nastepnie
nacisnaé OK.

3.2Alarm lewvel (Poziom ghosnosci alarmul

Uzy¢ przyciskow w celu ustawienia poziomu gtosnosci alarmu.
High (Wysoki) = gtésny alarm (70 — 80 dB)

Low (Niski) = cichy alarm (40~50 dB)

UWAGA: Chcac WYLACZYC robot Landroid®L w trakcie ustawiania, nalezy najpierw nacisnaé 'm a nastepnie U W przypadku wprowadzenia biednego kodu PIN robot Landroid®L
zostanie automatycznie wytaczony. Ustawi¢ przycisk On/Off U (Wh NVy’f) w potozeniu On (Wk.), wprowadzi¢ wiasciwy kod PIN i robot Landroid®L zostanie ponownie wigczony.

OSTRZEZENIE: W przypadku decyzji o zmianie kodu PIN nalezy pamieta¢ o tym, ze nie ma zadnego sposobu na przywrécenie pracy robota Landroid®L, jesli uzytkownik zapomni kodu
PIN. Prosimy zapisa¢ tutaj swdj kod PIN i zachowac te kartke w bezpiecznym miejscu na przyszto$¢. Jeszcze lepszym rozwigzaniem jest zarejestrowanie swojego robota Landroid®L w
internecie i zamieszczenie tam swojego kodu PIN. Swéj PIN mozna znalez¢ w dowolnej chwili na stronie www.worxlandroid.com.

W przypadku wpisania biednego kodu PIN wyswietlony zostanie komunikat ,Wrong PIN code” (Btedny kod PIN). Nalezy wytaczy¢ i ponownie wiaczy¢ robot Landroid®L poprzez nacisniecie
U . Duzy czerwony przycisk STOP moze réwniez stuzy¢ jako wytacznik awaryjny. Aby zrestartowac robot Landroid®L, nalezy zamkna¢ okno klawiatury.

(Véé PIN koéd

)




Komunikaty funkcjonalne

Mowing (Koszenizl Koszenie trawy zgodnie z zaprogramowanym ustawieniem

W przypadku deszczu robot Landroid®L powrdci do stacji tadowania na czas, ktdry zostat zaprogramowany. Po
wyschnieciu komputer robota Landroid®L automatycznie rozpocznie odliczanie do opdznionego startu, a nastepnie

Raining (Deszczl powrdci do koszenia. Jesli uzytkownik chce, aby robot Landroid®L zaczat kosi¢ wczesniej, wystarczy go wytaczy€ i
ponownie wigczy¢, lecz jedynie wéwczas, gdy czujnik deszczu bedzie suchy lub mozna ustawi¢ czas opdznienia na
0 min.

Locating charger base Robot musi sie natadowa¢ — podczas jego przemieszczania sie do stacji tadowania ostrze tnace zostanie zatrzymane w

[Lokalizacja stac) tadowanial celu zaoszczedzenia energii.

Charging Ckadowaniz] tadowanie w toku — wy$wietlana jest procentowa warto$¢ natadowania.

Waiting for scheduled time
[Oczekiwanie na zaprogramowany czas)

Tryb czuwania; robot zostanie uruchomiony zgodnie z ustawionym programem.

Komunikaty btedow

1. Jesli robot Landroid®L znajduje sie poza obszarem pracy: otworzy¢ okno klawiatury, wylaczy¢ zasilanie i
przenies¢ robot Landroid®L wewnatrz obszaru roboczego. Wigczy¢ zasilanie i zamknaé okno klawiatury.

Outside working area 2. Jesli robot Landroid®L znajduje sie wewnatrz obszaru roboczego: sprawdzi¢, czy dioda LED na stacji
[(Poza obszarem roboczyml tadowania jest wiaczona. Jesli nie, sprawdzi¢ podtaczenie do gniazdka zasilania. Jesli dioda LED wcigz

bedzie wytgczona, nalezy upewnic sie, ze przewdd graniczny jest dobrze podtaczony do zaciskéw na stacji
fadowania.
3. Jesli problem bedzie sie utrzymywat, sprawdzi¢, czy przewdd graniczny nie zostat przeciety.

PIM code erro (Bledny kod PIM] Informacje na temat zresetowania kodu PIN mozna znalezé w czesci ,,Programowanie”.

Elade disc blocked
[Tarcza tnaca zablokowanal

. Otworzy¢ okno klawiatury;

. Wylaczy¢ zasilanie;

. Obroci¢ robot Landroid®L do gory dnem i sprawdzi¢, czy jest cos, co blokuje obracanie sie tarczy tnacej.
. Usung¢ wszelkie przeszkody.

. Obréci¢ robot Landroid®L i przenie$¢ go do obszaru z krotkg trawa;

Wiaczy¢ zasilanie i zamkna¢ okno klawiatury.

omhwN

Wheel motor blocked
CSilmik koda zablokowarngd

. Otworzy¢ przesuwne okno klawiatury;

Whytgczy¢ zasilanie; przeniesé robot Landroid®L do obszaru wolnego od przeszkod;;

Wiaczy¢ zasilanie i zamkna¢ okno klawiatury.

. Jesli komunikat btedu nie zniknie, ponownie otworzy¢ okno klawiatury; wytaczy¢ zasilanie; obroci¢ robot
Landroid®L do gory dnem i sprawdzi¢, czy jest co$, co blokuje obracanie sig kot.

. Usuna¢ wszelkie przeszkody, obroci¢ z powrotem robot Landroid®L i wigczy¢ zasilanie.

o popo

Trapped [Zablokouwaryl

. Otworzy¢ przesuwne okno klawiatury;

. Wylaczy¢ zasilanie;

. Przeniesc¢ robot Landroid®L do obszaru wolnego od przeszkad;

. Wiaczy¢ zasilanie i zamkna¢ okno klawiatury.

Jesli komunikat btedu nie zniknie, wytaczy¢ zasilanie; obréci¢ robot Landroid®L do géry dnem i sprawdzi¢, czy
jakie$ zanieczyszczenia blokujg gorng pokrywe.

. Usuna¢ wszelkie przeszkody, obrdci¢ z powrotem robot Landroid®L i wigczy¢ zasilanie i zamkna¢ okno
klawiatury.

o ahwN-

1. Otworzy¢ okno klawiatury, Wytaczy¢ zasilanie.
2. Przenies¢ robot Landroid®L do obszaru wolnego od przeszkdd; wigczyé zasilanie i zamkna¢ okno klawiatury.
: P 3. Jesli komunikat btedu nie zniknie: wytaczy¢ zasilanie, obrdci¢ robot Landroid®L do gry dnem i upewni¢ sie, ze

Lifted up (Podniesiony) zaden przedmiot nie jest zablokowany.

4. Usunag jakakolwiek mozliwg blokade, obréci¢ z powrotem robot Landroid®L i wigczy¢ zasilanie i zamkna¢ okno
klawiatury.
Upside down (Do gdry dnem) Obréci¢ z powrotem robot Landroid®L. Otworzy¢ okno klawiatury i zamknag je.
. 1. Kontakt miedzy wtykami moze by¢ zablokowany.
Charging Base Blocked 2. Przetrze¢ wtyki upewniajac sie, ze nie ma miedzy nimi zadnej blokady, a nastepnie umiesci¢ robot Landroid®L w

[Stacja tadowania zablokowanal

stacji tadowania i sprawdzi¢ stan potaczenia wtykow.

1. Oznacza to, ze w akumulatorze jest niskie napiecie lub akumulator jest wyczerpany.

Bqttgr wery low 2. W takim przypadku nalezy umiesci¢ kosiarke w stacji tadowania, przy wytaczonym robocie Landroid®. Nastepnie
[Mizki =tan akumulatoral nalezy nacisnag¢ przycisk Wk./WYL.. zanim dioda zmieni kolor na zielony i zamknaé okno klawiatury, aby
rozpoczac¢ tadowanie.

Uwagi
. .ﬂeéli powyzsze komunikaty bledgéw pojawia sie na wyswietlaczu, w pierwszej kolejnosci nalezy usunac przyczyne problemu, a

nast(?pnie nacisnac przycisk “ ” w celu zresetowania robota.

Przed wigczeniem zasilania nalezy sze upewnic sie, ze robot Landroid®L znajduje sie wewnatrz obszaru roboczego. Jesli tak nie jest, wyswietlony

zostanie komunikat ,outside working area” (poza obszarem roboczym). Ten komunikat zostanie wy$wietlony réwniez wéwczas, gdy robot Landroid®L bedzie

znajdowat si¢ nad przewodem granicznym w momencie wigczenia.

Jesli z jakiegokolwiek powodu, np. pi gecia, zabawy dzieci, uzytkownik chce zaparkowac swdj robot Landroid®L w stacji fadowania: nacisna¢ przycisk

z symbolem domu {#). Robot Landroid®L powrdci do stacji fadowania i pozostanie w tamtym miejscu. Robot Landroid®L bedzie oczekiwat do momentu

rkozpocgecia nastepnej planowanej sesji koszenia. Chcac ponownie uruchomic¢ prace robota: wigczy¢ zasilanie. Robot Landroid®L wznowi zaplanowang sesje
oszenia

Jesli jakis$ btad bedzie sie powtarzat w tym samym obszarze trawnika, problem moze dotyczy¢ przewodu granicznego. W takim przypadku nalezy powrdcié¢

do wczesniejszych instrukcji instalacji i zgodnie z nimi sprawdzi¢ stan instalacji.

Jesli trawnik jest podzielony na dwa oddzielne obszary potaczone przejsciem wezszym niz 2 m i jeden z obszaréw nie posiada stacji tadowania: jesli

akumulator robota Landroid®L zostanie wyczerpany, nalezy przenie$¢ go do stacji tadowania, wigczy¢ zasilanie, nacisnaé przycisk z symbolem domu i proces

tadowania zostanie uruchomiony.

Oprogramowanie robota Landroid moze zosta¢ zaktualizowane, gdy dostepne stang sie nowe wersje. Wersja oprogramowania zostanie wy$wietiona w prawym dolnym

rogu wyswietlacza. Instrukcja w pudetku jest oparta na domysinym oprogramowaniu bedacym w masowej produkgji. Niektore nowe cechy/funkcje typowe dla nowej

wersji moga nie by¢ zawarte w tej instrukcji. W przypadku odkrycia, Ze niektérych ustawien nie ma w tej instrukciji, prosze odwiedzi¢ strone www.worxlandroid.com

w celu pobrania najnowszej instrukciji.Zainstalowana w robocie wersje oprogramowania mozna sprawdzi¢ naciskajac przycisk ON/OFF (WL./WYL.)



